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PRIEDHIAR ROBOT

ZREACTNIK Nr. .,

Wiata taneczna przy Sw.viejskiej w Boratynie inst.elektryczna. str.d
i Poz.! Podstava nakladu, opis robot d ILOSC i
: i Jedn.miary | Poszczeg, | Razem !
i Instalacja elektryczna. i H |
1 KNR-W 403 1001/13 Reczne kucie bruzd dla rur RKLG18, RS-P16, RS2Z w podlozy | H g
' ceglanym ' i H H
i i H 16
v 2 KNR-W 403 1006/07 Reczne przebijanie otworow w scianach lub stropach z cegly, | i i
| dlugosc przebicia do 1 cegly dla rur o srednicy do 40mm i ! H
: szt) i 30
i 2 KNR-W 50B 0109/04 Rury winidurowe karbovane (gietkie) ukladane p.t w gotowych | ' H
' bruzdach v betonie -47an i P i
! '} i & |
P4 KNR-W 403 1012/02 Zapravianie bruzd o szerokosci do 50ma i i i
' (¥ i & |
¢ 3 KNR-W 508 0404/02 Montaz skrzynek i rozdzielnic skrzynkowych wraz z konstruke jal H '
g przez zabetonovanie v gotowych otworach - skrzynki lub rozdzielnice o masie do ! H H
H 20ky i ! i
i szt ' I
i . b KNR-H 508 0403/02 Frzjkrecenie do gotowego podloza gniazd 3 faz zestaw z wyl. | H i
: L/F i i ;
! szt i o
v 7 KNR-H 50B 0110704 Rury vinidurowe ukladane n.t v gotowych uchuytach - deas={7am! i i
: i : 2z
i B KNR-W 508 0207/02 Wciaganie do rur przevodow kabelkowych YEY 5%10ma? | i g
i m H 3
{3 ENR-W 508 0407/02 Hontaz osprzetu madulovego v rozdzielnicach - wyiacznik i H i
i nadpradowy S303B235 ! i i
i szt i 1 i
i 10 KNR-W 508 0101/01 Hontaz uchwytow pod rury vinidurowe (ukladane pojedyncze, | i H
i przygotovanie mechaniczne podleza), przez prezykrecenie do drewna H i i
i i i 3
i LI KNR-H 508 0110701 Rury winidurove ukladane n.t v gotowych uchwytach - dmax=20mn! i i
: i i I
i 12 KNR-H 508 0114702 Montaz listew elektroinstalacyjnych {nasciennych, ' i H
H przypodlogowych i sciennych) mocowanych przez przykrecenie do drewna i i i
: : ni i 47 i
i 13 KNR-W 508 0210/01 Przewody kabelkowe ukladane p.t. v gotowych bruzdach YDY i i i
i 3#2.5an2 d i !
! i H 23
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{RODOS-KS)

PRIEDHIAR ROBOT

Hiata taneczna przy Sw.wiejskiej v Boratynie inst.elektryczna. str.2
i Poz.! Podstawa nakladu, opis robot i ILOSC :
d i Jedn.miary | Poszczeg. | Razem 1
i 14 KNR-W 508 0210/01 Przewody kabelkowe ukladane p.t. v gotowych bruzdach YDY i i g
! 31, 9mn2 i i i
! ! S U
i 13 KNR-W 508 0507/02 Montaz na goowym podlozu z podlaczeniem koncowym oprav ' i i
g oswietleniowych Projektor DL-220 podloga taneczna. i H i
i kplt : 12 |
i 16 KNR-W 508 0502/02 Przygotowanie podloza drewnianego pod oprawy osw. mocowane nai g H
i wkretach do drewna - 4 mocowania i i i
i kpli : a o
17 KNR-W 50B 0309/05 HMontaz do golowego podloza gniazd whyczkowych z uziemieniem d i
H bryzgoszczelnych 2-biegunovych do 16A/2,5am2 przykrecanych na stropie podlogi | i i
i szt i a0
¢ 1B KNR-W 508 0611/03 Hontaz uziomu powierzchniowego w wykopie o glebokosci do 0,8mi i g
i grunt kat, III i i i
' i i 45
i 13 KHR-Y 508 0101701 Hontaz uchwytow pod rury winidurowe (ukladane pojedynczo, | ; H
H preygotovanie mechaniczne podloza), przez przykrecenie do drewna i : :
! & i 0w
1 20 KNR-W 508 0110/01 Rury winidurowe ukladane n.t w gotowych uchwytach - dmax=20nm} i H
' i} ; 1o
i 21 KMR-M 508 0604/Q7 Montaz zvodow poziomych instalacji odgromewej i i i
i nienaprezanych z preta dmax=10ms na dachu stromym pokrytym blacha i i H
i i i 30
i .22 KHR-W 508 0607/01 Montaz przewndov cdprovadzajacych instalacji adgramuwéj na i i g
i budynkach v drewnie - pref deax=10mm : i i
] mt : 15
i 23 ENR-H 508 0618/02 Laczenie preta o srednicy do 10mm na dachu za pomoca zlaczy | i i
' skrecanych - odgaleznych (3-wylotowych) i i d
' ’ szt i I
i 24 KNR-W 508 0619/06 HMontaz zlaczy konirolnych polaczenie drut - plaskewnik : i H
! szt H -3
i 23 KNR-M 508 0901/02 Pomiar rezystancji izelacji instalacji elektrycznych i i :
: obwodow 1~fazowych - dodatek za kazdy nastepny pomiar i ] i
' pomiar i 6 i
v 26 KNR-W 50B 0901/04 Pomiar rezystancji izelacji instalacji elektrycznych H i i
i obwodow 3-fazowych - dodatek za kazdy nastepny pomiar i i i
H : pomiar; i 30

koniec strony
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Wiata taneczna brzy Sw.viejskiej w Boratynie insi.elekiryczna. str.3
i Poz.! Podstawa nakladu, opis robot i ILOSC i
g | Jedn.miary | Poszczeg. | Razem |
i 27 KNR-W 50B 0902/02 Sprawdzenie samoczynnego wylaczenia zasilania - pomiar : i |
d impedancji petli zvarciowej nastepny i ' i
H pomiari H 5
i 2B KNR-W 508 0902/06 Sprawdzenie samoczynnego wylaczenia zasilania - proby H H g
i dzialania wylacznika voznicowopradovego pomiar nastepny : i i
H pomiari i TV

koniec wydruku



